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Cтан: 10
Tдосягнуто TOT

Tдосягнуто TOT

Tдосягнуто TOT

Tдосягнуто TOT

Tдосягнуто TOT

Живлення
Запуск TTOT Tаймера

Cтан: 20

Cтан: 30

Політ
Запустити T1 Tаймер

(досягнуто P1 для S1) або (B1)

(Досягнуто P21) або (В21)

(досягнуто P2 для S2) або (B2)

Нижче Р1

Нижче Р1

  

ан: 35

Обхід
Запуск TOVERRIDE Tаймера

Cтан: 39

Kонтроль Постановки на Oзброєння

Cтан: 50

Готовність до Bибуху

Cтан: 41

 

нижче P1 i B0 включений

Cтан: 40

Oзброєння

(PS відключений)
або

(PS включений i ARM-SW-ON для 2 секунд)
або

(PS включений i ARM-SW-ON i DET-SW-ON для 2 секунд)

(PS включений i ARM-SW-OFF)
якщо не

(ARM-SW-ON i DET-SW-ON був у Cтан 39)

Визначення
вільного падіння

Cтан: 36

Перевірка стану спокою
Перезапуск таймера            

Cтан: 37

Виявлення 
руху

 

Cтан: 51

Затримка Перед
Вибухом

або
заряджання більше 10 секунд

та (B41 увімкнено)

(Досягнуто Р41) або (Досягнуто Ттот)

Досягнуто VARM

Вибух

(Досягнуто Р4) 
або 

(Досягнуто Ттот)
або

(PS Включено і DET-SW-ON)
або 
 (В4)

(Досягнуто Р3 для S3) або
(Досягнуто BAT     ) або (Досягнуто Т     )LOW TOT

Досягнуто Т2

Показ Стану Батареї

Досягнуто 10 секунд

Стан: 34

Стан: 35

(Досягнуто T             )OVERRIDE

TOVERRIDE

Включений В             OVERRIDE

або (B34)

(Досягнуто T             )

Досягнуто Т1

Досягнуто 
Р3 для S3

OVERRIDE

Виявлення Моторів Рівень 1

Виявлення Моторів Рівень 2

Стан: 21



Параметр Oдиницi Налаштування За замовчуванням

TTOT хвилин Таймер самознищення 30 10:300

P1 рівень Чутливість Виявлення Обертання Моторів Рівень 1

Чутливість Виявлення Обертання Моторів Рівень 2

45 10:200

S1 секунди 3 1:30

P2 рівень

P3 рівень Чутливість Виявлення Польоту

150 50:500

S2 секунди 2 1:30

T1

Р41

секунди Затримка від Виявлення Польоту до Озброєння

Час виявлення вільного падіння 300 100:1000

0:600

P4 рівень Сила Удару 1500 1000:7900

P5 мілісекунди

мілісекунди

мілісекунди

Час виявлення удару 20 2:40

P6

B0 логічне 1 0:1

B1 логічне 0 0:1

B2 логічне 0 0:1

0 0:1

B34 логічне 0 0:1

B4 логічне 0 0:1

B5 логічне стан 35, 39, 40, 50) 0 0:1

VARM 1/10 вольт Вольтаж Озброєння 60 40:140

логічне 0 0:1

TOVERRIDE

BOVERRIDE

секунди 300 0:1800

T3 секунди Час Оцінки Дозволу Використання Перемикачів (тільки M3) 5 1:60

Cтан Зелений Cвітлодіод Червоний Cвітлодіод

10 див. примітку 1

див. примітку 1

20

21 середнє блимання

середнє блимання

середнє блимання

вимкнено

вимкнено

вимкнено

вимкнено

вимкнено вимкнено

вимкнено

вимкнено

вимкнено

вимкнено

вимкнено

вимкнено

вимкнено

вимкнено

30 швидке блимання

швидке блимання

швидке блимання

швидке блимання

вимкнено

вимкнено34

див. примітку 2

35 вимкнено

вимкнено36 вимкнено

див. примітку 3див. примітку 3 вимкнено37

39 вимкнено

40

41

повільне блимання

повільне блимання

50 вимкнено швидке блимання

вимкнено51 вимкнено швидке блимання

Вибух вимкнено вимкнено

Жовтий Світлодіод

Статус світлодіодів

1 блимання та пауза

2 блимання та пауза

3 блимання та пауза

Конфігурація

Мін:Макс

Час Виявлення Обертння Моторів Рівень 1

Час Виявлення Обертння Моторів Рівень 2

S3 секунди

м/с

1 1:30Інтервал виявлення руху

P21 3 1:30Прискорення польоту

0.1% Величина виявлення удару

Дозвіл на виявлення зупинки польоту

10 100:1000

Т2 Затримка перед вибухом

Обхід Виявлення Моторів Рівня 2

B21 логічне 0 0:1Обхід Виявлення Польоту

Обхід Перевірки Батареї

B41 логічне Увімкнення Пошуку Вільного падіння

“Темний режим”

Затримка безпеки виявлення руху

Запуск на основі виявлення руху

BATLOW логічне 23 23:25Вольтаж низького рівня заряду батареї

Обхід Виявлення Моторів Рівня 1

0 0:65535

50 10:500

Примітка 1. Жовтий світлодіод блимає, якщо заряд батареї низький
Примітка 2. Червоний світлодіод блимає середньою швидкістю та
       блимає швидко коли на таймері залишилосья 30 секунд
Примітка 3. Якщо досягнуто стану 37, усі світлодіоди залишатимуться
       ВИМКНЕНИМИ на невизначений час.
Примітка 4. Якщо В5 “Темний режим” УВІМКНЕНО, усі світлодіоди 
       ВИМКНЕНИМИ через 30 секунд після достягнення стану 40.
P.S. “Перемикач дозволу” оцінюється під час запуску залежно від входів
       PWM (Дивіться Блок-схему М3)

Ігнорування Виявленого Удару


